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Coerente trid vettori d} tipo temro futur; € Fassati_ Cosa Si M'tenJE.?

Se \/é uno S.v. Ji se‘%natura (m,1), ho c'ue cc Jei Vet ory 41 tire tempo

ung Jico c\ne & Cuturd € una ¢ rassata.Loc. Coegrente vuc( J;r'e c\ne
YneM 3 Xe BQ(U(V)) mai nullo t.C.X(CpéT;rM ¢ futura Vo'.€U(11),
Pro . M Var. 1'13 Strutturd lorentziana t.~0.<> 3 uy camlso mdi nullo

Cor.: S*™ non W3 struture lorentziane t.-o. ¥om.

in regled,
uest'z\oo‘tesi nan Seprve

Nim (Jel\a \oror.): (=) VPQM 3 Xre SQ(U(W) m3i nullo con XT(CP
Futuro Y o U(Tt). Prené;amo und partizione JQ”/unit5 e Ii inCo”iamo

(I vettori futuri Sono chiusi ey comlomazioni convesse ) .

(=) Sia Kl campo mai mullo ¢'g mezrica riemanniana, wioe X &
Y\orma‘i%%?l'o Sec.qnc]o %/ Sono C)uq_ “tQV\Sor‘i) uno (1, 0) '3 l’a‘tr‘o (0) 2)) li
VO‘&\ZO combindre in un atro (0,2).M3\5icamente:2-L=C(>§®3®8,®X)
Josinito d2 (0, W)= 4.0, X)- ¢(w; X) (in cartezgué;Q:X*%LéuGMX& ).
Paniamo %”}‘2% ¢ lor. t-0.. Dato 11, completo X(f) 3 und Le.;se
ortonormale X(Tt), Vg, ey U . In olies'ca base, Y= 8iy ¢ X=g8; =
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Noi yin TMBMZO amanti Je’('ana‘isi) Vogliamo Jer'ivare.
B’Jti Xe XM) ¢ ’U'GT%M, come FOSSO c‘e.r'ware X n éir‘ezione ’U.?
Si potrebbe esrendere v 3 YEX(M) e calealare £y X =1V, X7,
m3 'our-tro'al:o o)&rencle 43 Y
BQF.: un3 connEssione 7 Su M € un’oFer‘azione che asse%na d o‘%Y)i
(v, X) € TuMx XK (Ucp) wn vetrore v, X €ETpM e
) € locale (X=Y \/(11) = Ve X=VaY);
2) ¢ R-lineare, cio? Vas (NX+ 1Y) = AV X + UV e
V)\'\)"-l-/u'w' X= >\V"’X+}AV'W'><)'
3) vale Lei\:mtz) cio€ V §€CT(V() V(8 X) =7 § X(p)+ &(F)VVX,'
()
4) e liscia, ciog Y X, Ye BQ(U(T)) Vy X %HVy(?)XeﬁM ¢ un camro,
In carte, X=X* %g; , T=UERy ~> 2 X =vdy,, (X )=
=vdaX 9 yul X"‘Vzi ° Il termine%VQ. 9 ¢ uy c,ua(che vetrore

'axﬁ 3 A o tax;" *
\/’S\;X\/ che scritto n BaSe e ‘-:‘8 g con coefficienti E c‘eni
SIMBOLI MBI CiRuSToFFEL ~>> o al pitl m3 ’tg”acli%cli liberts e,
Assegnate I |isce Vo X=vé X" 0 ; b XA 2 c’emniSce
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und covineSsSione, Terming corretivo,

F\M‘trorro naovl € un Tey)sore
OSS. : i‘ termine correttivo Serve rer to liere |3 cl; enclenza 43”3 carta.
Oss. M 0#VETLM, X: 1M embeddn . YO Y@=V
X€X(M) Al(or‘a VdeiFende So'o Ja X\(.
1nsam, Visto in carte, per il Termine 3y X lo
S3ppiame Gid (€ una derivata direzionale), mentre
i| termine correttivo ha direndenza Funtua‘e da it
‘BQP: i3 X:1—M liscia. Un CAMPQ VY e X:1='TM t.c.
X(t)eTynyM V1el
he{: Sid ‘Gr‘egohre e X camro su X A”or'a roniamo BX i‘ cam,oo su Y
deﬁnito nel modo Seguenre: ¥ ¢ loc. un embeddine ~>X & Jeﬁnito Sy
:tm‘() S erende d _)Zef)roniamo bX(I)::VJ,m)-( (stidmo
SuPPonendo lesistenza di ¥, che vedremo Pifi dvanti). EEEE
]n carte: Valla versine in carte di Vv, abbiamo BX=J_>S+(‘6’)* X3 r},% Qg
(funziond anche I:er X nan re%o|ar‘e). dt
BQF.: X ¢ PARALLELO se DX=0,
Pr‘o'o,: Sidno ¥:1—>M regolare, f=Yt) e veT,M. 3! Campo loarallelo
X su ¥ che estende .

Dim.: in carte, X agalfeLo che estende v =>
{“_"%(-%----—(‘6’)’L X*\—;% Sistema "meare Ji Cauc\nﬂ —
W& (1,) =k => eSistenzd ¢ unicitd. [J
BQF,: Sig (M)V) vam‘et5 Con connessione @ KZ[Q,QJ-]—'?M con T:‘((Q)}
?-’:\((QT).BQFWHSCO rff ()’)I T:‘(q)M_’ T{(Q,)M T.c. w =X(%) " con X
unico campo su ¥ ‘:3?3“@'0 he VF> W ocrende v
Questa ma pa s dice TRASPORTo PARALLELO.

PI"O .. e un iSO, con inversa rf(?)
‘)im.: rer linearitz? c]e‘ SiStema c‘i Cauchtj, |

ber;vara covarjante Ji cImpi tenSor38|i
FISSEBYno (M,V) R Frendiamo TEPT‘&‘& (M).Vorremo V«rTGTg%TPM.
Ma il tras‘:orto Faral(a‘o Ci idenﬁfica [ tangenti; Fosso fare Tutte ,e,
Jerivate che Voglio,' non entriamo ne; Jetta&li..
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